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液压可调悬挂

5 吨 最大承载

白色/黑色履带可选

17,3 m 最大高度

4 组液压链条伸缩

高阻钢材

挂钩与绞盘模式

液压小臂

主臂参数

专属配置

履带配置

绞盘

锂电池动力单元

无线遥控系统

CN [m - kg]

线性比例控制

丰富操作功能

LCD 显示器
车载备用电池

报警&故障诊断

支腿系统

自主平衡系统

7 个独立稳定区

360° 连续回转

挂钩与绞盘模式

1,2 吨 最大承载

23,6 m 最大高度

随车收纳&简易安装

800 kg 单绳承载

单绳 6 组滑轮

87m 钢缆

车载滑轮配件

可调速变量泵

360° 800 kg 带载行走能力

虚拟墙壁功能

自诊断系统

全部配件随车搭载

蜘蛛式迷你起重机

0 - 70° 全范围变幅&伸缩

220 V 充电时可作业

三相 16 kW 电机

400 V 外部电池充电器

48 V, 400 Ah
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0 - 70°

配套工作装置

支腿覆盖区域 (mm)

液压小臂

2 吨 拓展小臂
随车收纳

绞盘

1,2 吨
液压小臂

随车收纳

800 kg 玻璃吸盘 500 kg 横梁机械手

负载分布图
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